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Roll No: -_____________________________  

(Sem - VI) Diploma Exam 2024 (Even) 

[Time: 3 Hours] (Electronics Engg) (Theory)  

Embedded Systems (2021501-P) 

[Full. Marks: 70] 

 

-     All questions are compulsory. (सभी प्रश्न अनिवार्य ह।ै) 
- Marks are mentioned on the right side of each question. (अंक सभी प्रश्न के दाई ओर अंनकत नकर् ेह।ै) 

 

Group (A) (ग्रुप -ए) 

Q.1 Answer all questions as directed. 

(निरे्दशािुसार सभी प्रश्नों के उत्तर र्दें) 

 

(2x10=20) 

 

Marks CO BL 

a)  In Arduino, the file extension for a sketch is ________. (.cpp / .c /. ion) 

आर्डयइिो में, स्केच के निए फाइि एक्सटेंशि ह_ै_______. (.cpp / .c /. ion) 

 

2 1 1 

b)  The bitwise XOR operator is represented by ‘^’ in Embedded C. (True / False) 

निटवाइज़ XOR ऑपरेटर को एंिेरे्र् C में ' ^ ' द्वारा दशायर्ा जाता ह।ै (सही / गित) 

 

2 1 1 

c)  The setup function in an Arduino sketch is used to initialize ______ and ______ 

communication. (pins / serial / parallel / data) 

आर्डयइिो स्केच में सेटअप फिि का उपर्ोग ______ और ______  संचार को आरंभ करि ेके निए नकर्ा जाता ह।ै (नपि 

/ क्रनमक/ समािांतर / रे्टा) 

 

2 1 2 

d)  Choose the correct statement. 

1. The loop function in an Arduino sketch runs only once. 

2. Pointers in C can be used to access the value of a variable directly.  

3. The Arduino IDE can be used to program multiple types of Arduino boards. 
सही कथि का चर्ि करें। 

1. आर्डयइिो स्केच में िपू फिि केवि एक िार चिता ह।ै  

2. C में पॉइटंसय का उपर्ोग नकसी चर के माि तक सीधे पह चंिे के निए नकर्ा जा सकता ह।ै  

3. आर्डयइिो IDE का उपर्ोग कई प्रकार के आर्डयइिो िोर्ों को प्रोग्राम करिे के निए नकर्ा जा सकता ह।ै 

 

2 1 3 

e)  In the Arduino IDE, the delay function pauses the program for a specified number 

of microseconds. (True / False) 

आर्डयइिो IDE में, नविंि फिि एक निनदयष्ट संख्र्ा में माइक्रोसेकंर् के निए प्रोग्राम को रोक देता ह।ै (सही / गित) 

 

2 1 2 

f)  Match the following with reference to Arduino Mega 

1. Digital I/O                                 A. 15 pins 

2. Analog input                             B. 16 pins 

3. PWM                                        C. 54 pins 
आर्डयइिो मेगा के संदभय में निम्िनिनित का नमिाि करें। 

      1. नर्नजटि I/O                               A. 15 नपि 

      2. एिािॉग इिपडट                               B. 16 नपि 

      3. PWM                                     C. 54 नपि 

 

2 3 3 

g)  A nested loop is a loop placed ______ another loop. (inside / outside / between) 

िेस्टेर् िपू वह िपू ह ैनजसमें ______ दसूरा िपू रिा जाता ह।ै (अंदर / िाहर / िीच में) 

 

2 2 1 
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h)  The ______ module allows Arduino to connect to the internet via Wi-Fi and is 

widely used in IoT applications. (I2C / HC-05 / ESP8266) 

______ मॉर््र्िू आर्डयइिो को वाई-फाई के माध्र्म से इटंरिेट से किेक्ट करि ेकी अिडमनत देता ह ैऔर IoT अिडप्रर्ोगों में 

व्र्ापक रूप से उपर्ोग नकर्ा जाता ह।ै  

(I2C / HC-05 / ESP8266) 

 

2 4 2 

i)  The ATmega2560 microcontroller has a built-in EEPROM memory. (True/ False) 

ATmega2560 माइक्रोकंट्रोिर में एक अंतनियनहत EEPROM मेमोरी ह।ै (सही/ गित) 

 

2 3 3 

j)  The flash memory available on the Arduino Mega is ______ KB. (128/ 256/ 512) 

आर्डयइिो मेगा पर उपिब्ध फ़्िैश मेमोरी ______ KB ह।ै (128 / 256 / 512) 

2 3 2 

                                                        Group (B) (ग्रुप -बी) 

 Answer all five questions. (सभी पााँच प्रश्नों के उत्तर दें|) 4x5=20 

 
Q.2 Define a boolean variable and give an example of its declaration in Arduino. 4 1 1 

 एक िूनिर्ि चर को पररभानित करें और आर्डयइिो में इसकी घोिणा का एक उदाहरण दें। 
OR (अथवा)  

4 
 
1 

 
1 

 Define pointer in C. State how is it used in Arduino programming. 

 C में पॉइटंर को पररभानित करें। िताएं नक आर्डयइिो प्रोग्रानमंग में इसका उपर्ोग कैसे नकर्ा जाता ह।ै 

 

Q.3 Explain pointer access operations in Arduino C programming. 4 1 2 

 आर्डयइिो C प्रोग्रानमंग में पॉइटंर एक्सेस संचािि की व्र्ाख्र्ा करें। 
OR (अथवा) 

 Discuss the role of the serial communication interface in Arduino. 4 1 2 

 आर्डयइिो में क्रनमक संचार इटंरफेस की भनूमका का वणयि करें। 

 

Q.4 Differentiate between while loop and do-while loop in Embedded C. 4 2 2 

 एंिेरे्र् C में while िपू और do-while िपू के िीच अंतर करें। 
OR (अथवा) 

 Explain control structure in Embedded C. 4 2 2 

 एंिेरे्र् C में निरं्त्रण संरचिा की व्र्ाख्र्ा करें। 

 

Q.5 State the purpose of the AREF pin on the Arduino Mega 2560. 4 3 1 

 आर्डयइिो मेगा 2560 पर AREF नपि का उद्देश्र् िताएं। 
OR (अथवा) 

 Name two communication protocols supported by the Arduino Mega 2560. 4 3 1 

 आर्डयइिो मेगा 2560 द्वारा समनथयत दो संचार प्रोटोकॉि का िाम िताएं। 

Q.6 Name three common communication modules used with Arduino. 4 4 1 

 आर्डयइिो के साथ उपर्ोग नकए जािे वाि ेतीि सामान्र् संचार मॉर््र्िू का िाम िताएं। 
OR (अथवा) 

 State the primary use of the HC-05 module in Arduino projects. 4 4 1 

 आर्डयइिो पररर्ोजिाओ ंमें HC-05 मॉर््र्िू का प्राथनमक उपर्ोग िताएं। 
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Group (C) (ग्रुप - सी) 

 Answer all five questions. (सभी पााँच प्रश्नों के उत्तर र्दें |) 6x5=30 
 

 

 

6 

 

 

1 

 

 

3 Q.7 Explain using suitable example to illustrate pointer usage in Arduino C 

programming. 

 आर्डयइिो C प्रोग्रानमंग में पॉइटंर उपर्ोग को दशायि ेके निए उपर्डक्त उदाहरण का उपर्ोग कर व्र्ाख्र्ा करें। 

OR (अथवा) 

 Describe bitwise operations in Arduino programming. Provide examples of using 

bitwise AND, OR, and XOR operations to manipulate data. 

6 1 3 

 आर्डयइिो प्रोग्रानमंग में निटवाइज़ संचािि का वणयि करें। डेटा में पररवर्ति करि ेके निए निटवाइज़ AND, OR, और 

XOR संचािि का उपर्ोग करिे के उदाहरण प्रदाि करें। 
 

Q.8 Describe the use of Boolean operations in Arduino sketches. Provide examples of 

using Boolean operations to control an LED based on input from a digital sensor. 

6 1 2 

 आर्डयइिो स्केच में िूनिर्ि संचािि के उपर्ोग का वणयि करें। नर्नजटि सेंसर से इिपडट के आधार पर LED को निरं्नत्रत करि े

के निए िूनिर्ि संचािि का उपर्ोग करि ेके उदाहरण प्रदाि करें। 
OR (अथवा) 

 Explain the basic structure of an Arduino sketch. 6 1 2 

 आर्डयइिो स्केच की मिू ििावट की व्र्ाख्र्ा करें। 
 

Q.9 Explain the various control structures available in Embedded C and provide 

examples for each. 

6 2 2 

 एंिेरे्र् C में उपिब्ध नवनभन्ि निरं्त्रण संरचिाओ ंकी व्र्ाख्र्ा करें और प्रत्र्ेक के निए उदाहरण प्रदाि करें। 
OR (अथवा) 

 Discuss the ‘for’ loop mechanism in Embedded C, including its syntax, 

components, and common uses with examples. 

6 2 2 

 एंिेरे्र् C में ' for ' िपू तंत्र का वणयि करें, नजसमें इसके नसंटेक्स, घटकों और उदाहरणों के साथ सामान्र् उपर्ोग शानमि हैं। 

 

Q.10 Describe the key specifications of the Arduino Mega 2560, including its power 

ratings, digital and analog peripherals. 

6 3 3 

 आर्डयइिो मेगा 2560 की मडख्र् नवनशष्टताओ ंका वणयि करें, नजसमें इसकी पावर रेनटंग, नर्नजटि और एिािॉग िाह्य उपकरणों 

शानमि हैं। 
OR (अथवा) 

 Discuss the various ports and pins on the Arduino Mega 2560, highlighting their 

functions and uses. 

6 3 3 

 आर्डयइिो मेगा 2560 पर नवनभन्ि पोटय और नपिों का वणयि करें, उिके कार्ों और उपर्ोगों पर प्रकाश र्ािें। 

 

Q.11 Describe different communication modules available for Arduino and their real-

life applications. 

6 4 2 

 आर्डयइिो और उिके वास्तनवक जीवि अिडप्रर्ोगों के निए उपिब्ध नवनभन्ि संचार मॉर््र्िू का वणयि करें। 
OR (अथवा) 

 Explain the communication interface of the Arduino, including the serial, I2C, 

and SPI protocols, with examples of their use. 

6 4 2 

 क्रनमक, I2C और SPI  प्रोटोकॉि सनहत आर्डयइिो के संचार इटंरफेस को उिके उपर्ोग के उदाहरणों के साथ व्र्ाख्र्ा करें। 

-------*****------- 

 


