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Roll No:-_____________________________ 

(Sem - IV) Diploma Exam 2024 (Even)  

(Mechanical Engg.) (Theory) 

[Time: 3 Hours] Theory of Machines & Mechanisms (1625401-P) 

 

[Full. Marks: 70] 

- All questions are compulsory. (सभी प्रश्न अनिवार्य ह ै|) 

- Marks are mentioned on the right side of each question. (अंक सभी प्रश्न के दाई ओर अंनकत नकर् ेहै|) 
 
  

Group (A) (ग्रुप -ए) 

Q.1 Answer all questions as directed. 

(निरे्दशािुसार सभी प्रश्नों के उत्तर र्दें) 

(2x10=20) 

 

Marks CO BL 

a)  The kinematic link that transfers rotary motion into linear motion is ______ 

(Lever/Crank/Rod/Cam) 

काइिेमनैिक न ंक जो घरू्णी गनत को रैनिक गनत में बद ता ह ैवह _______ ह।ै 

( ीवर/क्रैं क/रॉड/कैम( 

 

2 - 1 

b)  In a kinematic chain, if the relative motion between links is fully constrained or successfully 

constrained, it is called a mechanism. (True/False) 

काइिेमनैिक चेि में, र्नद न ंक के बीच सापेक्ष गनत पूरी तरह स ेबानित र्ा सफ तापूवयक बानित ह,ै तो इस ेमकेैनिज्म कहा जाता ह।ै  ( सत्र्/असत्र्( 

 

2 - 2 

c)  A _______ pair allows relative motion between elements in one direction while restricting it in the 

other direction. 

(Prismatic/Revolute/Spherical/Helical) 

एक _______ ;qXe] अवर्व के बीच एक नदशा में सापेक्ष गनत की अिुमनत दतेी ह ैजबनक इस ेदसूरी नदशा में प्रनतबनंित करती ह।ै 

(नप्रज्मनेिक/घरू्णयिशी /गो ाकार/स्पाइर ( 

 

2 - 2 

d)  Match the following: 

1. Inversion of Four Bar Chain                                a. Scotch Yoke Mechanism 

2. Inversion of Single Slider Crank Chain              b. Coupled Wheels of Locomotive 

3. Inversion of Double Slider Crank Chain            c. Whitworth Quick Return Mechanism 

निम्िन नित का नम ाि करें: 

1. चार बार चेि का इन्वजयि                                  a. स्कॉच र्ोके मकेैनिज्म 

2. नसगं  स् ाइडर क्रैं क चेि का इन्वजयि                     b.  ोकोमोनिव के र्ुनममत पनहर्े 

3. डब  स् ाइडर क्रैं क चेि का इन्वजयि                      c. नहहिवर्य नववक ररििय मकेैनिज्म 

 

2 - 1 

e)  _______ is a type of cam follower motion where the follower moves with uniform velocity. 

(SHM/Uniform Acceleration/Uniform Velocity/Retardation) 

_______ एक प्रकार की कैम फॉ ोअर गनत ह ैजहां फॉ ोअर समाि वेग के सार् च ता ह।ै 

(SHM/समाि त्वरर्ण/समाि वेग/eanu( 

 

2 - 1 

f)  The Ackerman steering gear mechanism is used in automobiles for providing perfect steering. 

(True/False) 

ऑिोमोबाइ  में सही स्िीर्ररंग प्रदाि करिे के न ए एकरमिै स्िीर्ररंग नगर्र मैकेनिज्म का उपर्ोग नकर्ा जाता ह।ै  ) सत्र्/असत्र्( 

 

2 - 2 

g)  The relative velocity method is used to determine the velocity and acceleration of a point on a link. 

(True/False) 

रर ेनिव वे ोनसिी मरे्ड का उपर्ोग न ंक पर एक नबदं ुकी वेग और त्वरर्ण नििायररत करिे के न ए नकर्ा जाता ह।ै  ) सत्र्/असत्र्( 

 

2 - 1 

h)  Condition for Maximum power transmitted by the belt is………………….  

(T = 3TC / T = 2TC / T = TC/3T=Tc) 
बले्ि द्वारा प्रनेित अनिकतम शनि की नस्र्नत ………………….. ह|ै  

(T = 3TC / T = 2TC / T = TC/3T=Tc) 

 

2 - 2 
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i)  The turning moment diagram for a single-cylinder 4-stroke I.C. engine represents the variation of 

_______ over a cycle. 

(Pressure/Volume/Torque/Power) 

एक -नस ेंडर 4-स्रोक I.C. इजंि के न ए िनििंग मोमेंि डार्ग्राम एक चक्र में _______ के पररवतयि को  दशायता ह।ै 

(दबाव/आर्ति/िॉकय /शनि( 

 

2 - 2 

j)  Klein’s construction is used for determining the _______ of different links in a mechanism.  

(Velocity/Acceleration/Both velocity and acceleration/Motion) 

व ीि के निमायर्ण का उपर्ोग एक तंत्र में नवनभन्ि न ंकों के _______ को नििायररत करिे के न ए नकर्ा जाता ह।ै (वेग/त्वरर्ण/वेग और त्वरर्ण दोिों/गनत( 

2 - 1 

                                                        Group (B) (ग्रुप -बी) 

 

 

 Answer all five questions. (सभी पााँच प्रश्नों के उत्तर दें|( 4x5=20 

Q.2 Define kinematic pair and list any four types of kinematic pair. 4 - 2 

 कीिेमनेिक र्ुमम को पररभानित कीनजए तर्ा नकन्हीं चार प्रकार के कीिेमनेिक र्ुममों की सचूी बिाइए। 

OR (अथवा) 4 - 2 

 Describe the concept of constrained motion and its types. 

 कन्स्रैिेड गनत की अविारर्णा और इसके प्रकारों का वर्णयि करें। 

 

Q.3 Explain the inversion of a single slider crank chain with a suitable example. 4 - 2 

 उनचत उदाहरर्ण के सार् एक नसगं  स् ाइडर क्रैं क चेि के इन्वजयि को समझाए।ं 
OR (अथवा) 

 Differentiate between a mechanism and a machine. 4 - 2 

 मकेैनिज्म और मशीि के बीच अतंर बताइए। 

 

Q.4 Discuss the importance of velocity and acceleration analysis in mechanisms. 4 - 2 

 मकेैनिज्म में वेग और त्वरर्ण नवशे्लिर्ण के महत्व पर चचाय करें। 
OR (अथवा) 

 Explain the Ackerman’s Steering gear mechanism. 4 - 2 

 एकरमैि के स्िीर्ररंग नगर्र तंत्र की हर्ाख्र्ा करें। 

 

Q.5 Define cam and follower. Explain the classification of cams and followers. 4 - 2 

 कैम और फॉ ोअर को पररभानित करें। कैम और फॉ ोअसय का वगीकरर्ण समझाए।ं 
OR (अथवा) 

 Draw the profile of a radial cam with a knife-edge follower having uniform acceleration and 

retardation motion. 

4 - 2 

 एक िाइफ -एज फॉ ोअर के सार् एक रेनडर्  कैम की प्रोफाइ  िींचें नजसमें समाि त्वरर्ण और eanu गनत हो। 

 

Q.6 Describe the different types of belt drives and their applications. 4 - 2 

 बले्ि ड्राइव के नवनभन्ि प्रकार और उिके अिुप्रर्ोगों का वर्णयि करें। 
OR (अथवा) 

 Explain the concept of slip and creep in belt drives. 4 - 2 

 बले्ि ड्राइव में नस् प और क्रीप की अविारर्णा को समझाइए। 

 

                                                                 Group (C) (ग्रुप - सी) 

 

 Answer all five questions. (सभी पााँच प्रश्नों के उत्तर र्दें |) 6x5=30 6 - 3 

Q.7 Draw a turning moment diagram for a single-cylinder 4-stroke I.C. engine and explain its 

significance. 

 एक -नस ेंडर 4-स्रोक I.C. इजंि के न ए िनििंग मोमेंि डार्ग्राम बिाइए और इसके महत्व को समझाइए। 
OR (अथवा) 

 Describe the function and application of a flywheel in engines. 6 - 3 

 इजंिों में फ् ाईहही  के कार्य और अिुप्रर्ोग का वर्णयि करें। 

 

Q.8 Explain the construction and working of a centrifugal clutch with a neat sketch. 6 - 2 

 एक स्पष्ट रेिानचत्र के सार् अपकेन्री व च के निमायर्ण और कार्य को समझाइए। 
OR (अथवा) 

 Describe the working principle of a hydraulic dynamometer. 6 - 2 

 हाइड्रोन क डार्िेमोमीिर के कार्य नसद्ांत का वर्णयि करें। 
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Q.9 Define the concept of balancing in machines and explain the graphical method for balancing several 

masses revolving in the same plane. 

6 - 2 

 मशीिों में सतंु ि की अविारर्णा को पररभानित करें और एक ही प् ेि में घमूिे वा े कई रहर्मािों को सतंुन त करिे के न ए ग्रानफक  नवनि को समझाए।ं 
OR (अथवा) 

 Discuss the causes of vibrations in machines and their harmful effects. 6 - 2 

 मशीिों में कंपि के कारर्ण और उिके हानिकारक प्रभावों पर चचाय करें। 

 

Q.10 Explain the laws of gearing and their significance. 6 - 2 

 नगर्ररंग के निर्म और उिके महत्व को समझाइए। 
OR (अथवा) 

 Describe the different types of gears and their applications. 6 - 2 

 नगर्र के नवनभन्ि प्रकार और उिके अिुप्रर्ोगों का वर्णयि करें। 

 

Q.11 Explain the construction and working of an internal expanding shoe brake with a neat sketch. 6 - 2 

 एक साफ fp= के सार् एक आंतररक नवस्तार श ूब्रेक के निमायर्ण और कार्य की हर्ाख्र्ा करें। 

OR (अथवा) 

 Explain the Coefficient of fluctuation of energy, coefficient of fluctuation of speed with their 

significance. 

6 - 2 

 ऊजाय के उतार-चढाव गुर्णांक, गनत के उतार-चढाव के गुर्णांक को उिके महत्व के सार् समझाइए। 

 

 -------*****------- 

 


