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Roll No:-_____________________________ 

Sem-V Diploma Exam 2023 (Odd)  

(Basic Electrical Engg.) (Theory) 

[Time: 3 Hours] Industrial drives (2020405-P ) 

 

[Max. Marks: 70] 

- All questions are compulsory. (सभी प्रश्न अनिवार्य ह ै|) 

- Marks are mentioned on the right side of each question. (अंक सभी प्रश्न के दाई ओर अंनकत नकरे् ह|ै) 

Group (A) (ग्रुप -ए) 

Q.1 Choose the most suitable answer from the following options. 

(सर्वाधिक उपर्ुाक्त धर्कल्प को चुनकर धिखें |) :- 

 

(1*20=20) 

 

i. Electric drive is (इलेनरिक ड्राइव ह ै ) 

(a) A machine that converts electrical energy into kinetic energy  

(एक मशीि जो नवद्युत ऊजाय को गनतज ऊजाय में पररवनतयत करती ह)ै 

(b) A machine that converts mechanical energy into electrical energy 

(एक मशीि जो र्ांनिक ऊजाय को नवद्युत ऊजाय में पररवनतयत करती ह)ै 

(c) A machine that converts electrical energy into mechanical energy  

(एक मशीि जो नवद्युत ऊजाय को र्ांनिक ऊजाय में पररवनतयत करती ह)ै 

(d) A machine that converts kinetic energy into electrical energy  

(एक मशीि जो गनतज ऊजाय को नवद्युत ऊजाय में पररवनतयत करती ह)ै 

 

ii. Which of the following is used to build an electric drive?  

(इलेनरिक ड्राइव बिाि ेके नलए निम्िनलनित में से नकसका उपर्ोग नकर्ा जाता ह?ै ) 

(a) Source (स्रोत) 

 

(b) Motor (मोटर) 

 

(c) Control unit (निरं्िण ईकाइ) (d) All of these (उपरोक्त सभी) 

iii. DC series motors are used where the high  -----is required  

(नदस्ट धारा श्रंिला मोटरों का उपर्ोग वहां नकर्ा जाता ह ैजहां उच्च----- की आवश्र्कता होती ह।ै) 

(a) Breakdown torque  

(बे्रकडाउि टॉकय   

 

(b) Starting torque 

(आरंनभक टॉकय  ) 

(c) Maximum torque 

(अनधकतम टॉकय )  

 

(d) Minimum torque 

(न्र्ूितम टॉकय ) 

iv. Which of the following motor is suitable for frequent starting and stopping?  

(निम्िनलनित में से कौि सी मोटर बार-बार चाल ूकरि ेऔर रोकि ेके नलए उपर्ुक्त ह?ै)  

(a) Capacitor start motor  

(संधाररि स्टाटय मोटर)  

(b) Capacitor start capacitor run motor  

(संधाररि स्टाटय संधाररि रि मोटर)  

 

(c) Resistance split phase motor  

(प्रनतरोध नवभाजि कला मोटर)   

(d) All of these  

(उपरोक्त सभी) 

 

v. Which of the following motor is a 1 − Φ AC motor? (निम्िनलनित में से कौि सी मोटर 1 − Φ AC मोटर ह ै)  

(a) Shunt motor  

(शन्ट मोटर) 

 

(b) Capacitor run 

(संधाररि रि) 

 

(c) Series motor  

(श्ेणी मोटर) 

 

(d) Synchronous motor  

(तलु्र्कानलक मोटर) 

vi. The principle of operation of three phase induction motor is most similar to that of a  

(तीि कला पे्ररण मोटर के संचालि का नसद्ांत सबसे समाि ह ै) 

(a) capacitor start induction run motor  

(संधाररि स्टाटय पे्ररण रि मोटर) 

(b) synchronous motor 

(तलु्र्कानलक मोटर)  

 

(c) transformer with shorted secondary  

(शॉटेड माध्र्नमक वाला पररणानमि) 

(d) repulsion start induction motor  

(प्रनतकर्यण प्रारंभ पे्ररण मोटर) 

 

vii. -----induction motor has less maintenance. (-----पे्ररण मोटर का रिरिाव कम होता ह।ै )  

(a) Squirrel cage  

(स्रवरल केज)  

 

(b) Slip-ring 

 (नस्लप ररंग) 

(c) Both (a) and (b)  

(दोिों (अ) एवं (ब)) 

 

(d) None of these 

( इिम ेसे कोई िहीं) 
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viii. The frame of an induction motor is made of ------ 

(इडंरशि मोटर का फे्रम ------से बिा होता ह ै) 

(a) Silicon steel  

(नसनलकॉि स्टील) 

(b) Aluminum  

(एल्र्नुमनिर्म)  

 

(c) Stainless steel  

(स्टेिलेस स्टील ) 

 

(d) Cast iron  

(कच्चा लोहा) 

 

ix. Which braking method is the best method for obtaining high braking torque? 

( उच्च बे्रनकंग टॉकय  प्राप्त करि ेके नलए कौि सी बे्रनकंग नवनध सबसे अच्छी नवनध ह?ै) 

(a) Plugging 

( प्लगइगं ) 

  

(b) Regenerative braking  

(पिुर्ोजी बे्रनकंग)  

 

(c) Rheostatic braking  

(ररओस्टैनटक बे्रनकंग ) 

 

(d) Dynamic braking 

(गनतशील बे्रनकंग) 

x. Which starting method is the best method in Induction motor?  

(इडंरशि मोटर में कौि सी आरंनभक नवनध सबसे अच्छी ह?ै ) 

(a) Reactance starting  

(रीर्कटेन्स स्टानटिंग)  

 

(b) Direct online starting  

(सीधे ऑिलाइि स्टानटिंग) 

 

(c) Star-Delta starting.  

(स्टार डेल्टा स्टानटिंग)  

 

(d) auto transformer starting  

(स्व-पररणानमि स्टानटिंग) 

xi. A three phase full converter will require ------. number of SCRs 

(तीि कला पणूय किवटयर के नलए ------------ संख्र्ा में SCRs की आवश्र्कता होगी।) 

(a)3 (b)6 (c) 9 (d) 2 

 

xii. Choppers is a (चॉपसय ह ै ) 

(a) AC - DC converters  

(ए.सी.डी.सी पररवतयक) 

 

(b) AC - AC converters 

(ए.सी.-ए.सी पररवतयक) 

(c) DC - AC converters  

(डी.सी -ए.सी पररवतयक) 

 

(d) DC - DC converters 

(डी.सी - डी.सी पररवतयक) 

 

xiii. Half wave converters are used for controlling DC motor of ------ 

(अद्यतरंग कन्वटयसय का उपर्ोग ------- के DC मोटर को निरं्नित करि ेके नलए नकर्ा जाता ह ै)  

(a) Below 400 W 

(400 W से कम ) 

(b) 400W - 4000W (c) More than 4000W 

(4000W से अनधक) 

(d)  None of these 

(इिम ेसे कोई िहीं) 

 

xiv. Which converter/s can be used for DC series motor control?  

(डी.सी. श्ेणी मोटर निरं्िण के नलए नकस किवटयर का उपर्ोग नकर्ा जा सकता ह?ै ) 

(a) Semi-converters  

(अधय-पररवतयक)  

 

(b) Half-wave converter 

(अद्य तरंग पररवतयक ) 

 

(c) Full-converter 

(पणूय पररवतयक)  

 

(d) Semi converters and full converter  

(अद्य-पररवतयक एवं पणूय पररवतयक) 

xv. Which of the following are the dependencies of microprocessor based electric drive?  

(निम्िनलनित में से कौि सी माइक्रोप्रोसेसर आधाररत इलेनरिक ड्राइवों की निभयरताएँ हैं ) 

(a) DC motor drives  

(डी०सी०मोटर ड्राइव)  

 

(b) Traction motor drives 

(कर्यण मोटर ड्राइव) 

(c) Induction motor drive 

(पे्ररण मोटर ड्राइव) 

(d) All of these 

(इिमें से सभी)  

 

xvi. Rotor resistance speed control is used in (रोटर प्रनतरोध गनत निरं्िण का उपर्ोग नकर्ा जाता ह ै) 

(a) squirrel cage induction motor 

 (स्रवरल नपंजरी पे्ररण मोटर) 

(b) Synchronous motor 

(तलु्र्कानलक मोटर) 

(c) slip ring induction motor  

(नस्लप ररंग पे्ररण मोटर) 

(d) dc shunt motor  

(नदस्ट धारा शन्ट मोटर) 

 

xvii. Rolling mills exhibit what type of load torque characteristics?  

(रोनलंग नमलें नकस प्रकार के लोड टॉकय  अनभलक्षणों को प्रदनशयत करती हैं ) 

(a) Constant torque characteristics (नस्िर टॉकय  अनभलक्षण) 

(b)  Linearly rising torque characteristics (रैनिक रूप से बढ़ती टॉकय  अनभलक्षण) 

(c) Non-Linearly rising torque characteristics (गैर-रैनिक रूप से बढ़ती टॉकय  अनभलक्षण) 

(d) Non-Linearly decreasing torque characteristics (गैर-रैनिक रूप से घटती टॉकय  अनभलक्षण) 
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xviii. How many quadrants does full-converter work?  (पणूय पररवतयक नकति ेचतिुायश पर कार्य करता ह?ै) 

(a) One (एक  ) (b) Half (आधा ) (c) Two (दो) (d) None of these (इिम ेसे कोई िहीं) 

 

xix. In voltage source inverters (VSIs), the amplitude of the output voltage is  

(वोल्टेज स्रोत इिवटयर (वीएसआई) में, आउटपटु वोल्टेज का आर्ाम होता ह ै) 

(a) independent of the load 

(भार से स्वतंि) 

(b) dependent on the load 

(भार पर निभयर) 

 

(c) dependent only on L load 

(नसर्य  L भारपर निभयर ) 

(d) none of these  

(इिम ेसे कोई िहीं) 

xx. In current source inverters (CSIs) (धारा स्रोत इिवटयर (सीएसआई) में ) 

(a) the amplitude of the output current is independent of the load  

(आउटपटु धारा का आर्ाम भार से स्वतंि  होता ह ै) 

(b) the amplitude of the output current dependents on the load 

(आउटपटु धारा का आर्ाम लोड पर निभयर करता ह)ै  

(c)  the amplitude of the output voltage is independent of the load  

(आउटपटु वोल्टेज का आर्ाम भार से स्वतंि  होता ह)ै 

(d) none of these 

(इिम ेसे कोई िहीं ) 

 

Group (B) (ग्रुप -बी) 

 

Q.2 Draw and discuss block diagram of the Basic elements of electric drives 

( इलेनरिक ड्राइव के मलू तत्वों का ब्लॉक आरेि बिाएं एवं वणयि करें) 

4 

   
OR (अथर्व) 

 State the need of electric drives 4 

 (इलेनरिक ड्राइव की आवश्र्कताओ ंको बताएं) 

 

 

Q.3 Explain the working principle and applications of single phase shaded-pole motors.  

(एकल कला शेडेड-पोल मोटर के कार्य नसद्ांत और अिपु्रर्ोगों की व्र्ाख्र्ा करें।) 

4 

   
OR (अथर्व) 

 Explain in brief resistance split phase motors with the help of neat sketch.  

(स्वच्छ रेिानचि की सहार्ता से प्रनतरोध नस्प्लट कला मोटरों को संके्षप में व्र्ाख्र्ा करें। ) 

4 

   

Q.4 Compare single phase semi converter drives and full converter drives  

(एकल कला अद्य पररवतयक ड्राइव और पणूय पररवतयक ड्राइव की तलुिा करें ) 

4 

   
OR (अथर्व) 

 Chopper based drives are more preferable to converter based drives, state any two reasons.  

(पररवतयक आधाररत ड्राइव की तलुिा में चॉपर आधाररत ड्राइव अनधक बेहतर हैं, कोई दो कारण बताएं।) 

4 

   

Q.5 Write down the comparison between stator voltage control and Variable Frequency Control of induction  

motor.  

(पे्ररण मोटर के स्टेटर वोल्टेज निरं्िण एवं पररवतयिीर् आवरनत निरं्िण के बीच तलुिा को नलिें। ) 

4 

   
OR (अथर्व) 

 Explain in brief slip Power Recovery scheme  

(नस्लप पॉवर ररकवरी स्कीम को संनक्षप्त में व्र्ाख्र्ा करें) 

4 

   

Q.6 State the function of microprocessor in drives  

(ड्राइव में माइक्रोप्रोसेसर के कार्य को बताएं) 

4 

   
OR (अथर्व) 
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 Draw and discuss the block diagram of microcontroller based control of DC motor drive  

(डीसी मोटर ड्राइव के माइक्रोकंिोलर आधाररत निरं्िण का िण्ड आरेि बिाएं एवं वणयि करे) 

4 

   

Group (C) (ग्रुप - सी) 

 

Q.7 Explain the working of Brushless DC Motors for servo applications  

(सवो अिपु्रर्ोगों के नलए नबिाब्रश डीसी मोटसय की कार्यप्रणाली की व्र्ाख्र्ा करें) 

    6 

   
OR (अथर्व) 

 
 Explain how DC series motor is stopped by (a) plugging and (b) rheostatic braking  

(व्र्ाख्र्ा करें नक डीसी श्ेणी मोटर को (ए) प्लनगंग और (बी) ररओस्टेनटक बे्रनकंग द्वारा कैसे रोका जाता ह)ै 

6 

   

Q.8 Distinguish between voltage source and current source inverters. Compare the two inverters for speed control 

of 3 - ϕ induction motor  

(वोल्टेज स्रोत और धारा स्रोत इिवटयर के बीच अंतर बताएं। निकला पे्ररण मोटर की गनत निरं्िण के नलए दोिों इिवटयरो की तलुिा करें) 

6 

   
OR (अथर्व) 

 
 Define regenerative braking? Explain regenerative braking applied to AC three-phase induction motor  

(पिुर्ोजी बे्रनकंग को पररभानर्त करें ? एसी निकला पे्ररण मोटर पर लाग ूपिुर्ोजी बे्रनकंग की व्र्ाख्र्ा करें) 

6 

   

Q.9 Draw the circuit diagram of single phase dual converter drive and explain its operation.  

(एकल चरण दोहरी पररवतयक ड्राइव का पररपि आरेि िींचे और इसके संचालि की व्र्ाख्र्ा करें।)  

 

6 

   
OR (अथर्व) 

 
 Draw and describe the operation of chopper controlled used dc drives.  

(चॉपर निरं्नित प्रर्ुक्त डीसी ड्राइव के संचालि का नचि बिाएं और उसका वणयि करें।) 

6 

   

Q.10 List no of stages involved in sugar mill. Explain which type of motor/drives used at each stage  

(चीिी नमल में शानमल चरणों की सूची बिाएं । प्रत्रे्क चरण में नकस प्रकार की मोटर / ड्राइव का उपर्ोग नकर्ा जाता ह ैव्र्ाख्र्ा करें।) 

6 

   
OR (अथर्व) 

 Describe the working of any one type solar powered pump drive  

(नकसी एक प्रकार के सौर ऊजाय संचानलत पंप ड्राइव की कार्यप्रणाली का वणयि करें) 

6 

   

Q.11 Draw and explain the circuit diagram of microprocessor based control of synchronous motor.  

(तलु्र्कानलक मोटर के माइक्रोप्रोसेसर आधाररत निरं्िण का पररपि आरेि िींचे एवं व्र्ाख्र्ा करें।) 

6 

   
OR (अथर्व) 

 Draw labeled block diagram of phase lock loop (PLL) control DC motor drive. State function of each block.  

(रे्ज़ लॉक लूप (पीएलएल) निरं्िण डीसी मोटर ड्राइव का लेबल िण्ड आरेि िींच े| प्रत्रे्क िण्ड के  

कार्य को नलि े।) 

6 

   

 

 

-------*****------- 

 


