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Roll No:-_________________________ 

Sem-V Diploma Exam 2023 (Odd) 

[Time: 3 Hours] (Civil Engg.) (Theory) 

Advance Surveying (2015402-P) 

 

[Max. Marks: 70] 

- All questions are compulsory. (सभी प्रश्न अनिवार्य है|) 

- Marks are mentioned on the right side of each question. (अंक सभी प्रश्न के दाई ओर अंनकत नकरे् है|) 

 

Group (A) (गु्रप -ए) 

 

Q.1 Choose the most suitable answer from the following options. 

(सर्वाधिक उपरु्ाक्त धर्कल्प को चुनकर धिखें|): - 

 

(1*20=20) 

 

i. Principle of plane table survey is____ 

(समतल तानलका सवेक्षण का नसद्ांत है|) 

(a) Orientation 

 (उनु्मखीकरण) 

 

(b) Triangulation 

(निकोणीर्करण ) 

(c) Parallelism 

(समांतरता) 

(d) Traversing 

(चंक्रमण) 

ii. A Theodolite in which the telescope can be revolved through a complete revolution in a vertical plane is 

known as ___  

 (वह निर्ोडोलाइट निसमें दूरनिि एक ऊर्ध्ायधर तल में एक पूणय पररक्रमण माध्यम से घूम सकती है, के रूप में िािा 

िाता है|) 

(a) Transit Theodolite (पारगमि निर्ोडोलाइट) 

(b) Non-Transit Theodolite (गैर- पारगमि निर्ोडोलाइट) 

(c) Optical Theodolite (प्रकाशीर् निर्ोडोलाइट) 

(d) Tilting Theodolite (टीनल्टंग निर्ोडोलाइट) 

 

iii. In Bowditch’s rule, correction to latitude of any side is equal to  

( िोडीच निर्म में, नकसी भी भाग में अक्षांश में सुधार के िरािर है:-) 

(a) (Latitude of that side /arithmetical sum of all latitude) × Total error in Latitude  

((उस तरफ का अक्षांस / सभी अक्षांसो का अंकगणीनतर् र्ोग) × अक्षांस में कुल िुटी ) 

(b) (Length of that side / perimeter of traverse) ×  total error in latitude  

((उस तरफ की लंिाई / मालारेखा की पररनध)  × अक्षांस में कुल िुटी) 

(c) (Length of that side / arithmetical sum of all latitude) × total error in latitude  

     ((उस तरफ की लंिाई / सभी अक्षांसो का अंकगणीनतर् र्ोग ) × अक्षांस में कुल िुटी) 

(d) (Latitude of that side/Perimeter of traverse) ×  total error in latitude  

     ((उस तरफ का अक्षांस / मालारेखा की पररनध)  × अक्षांस में कुल िुटी) 

 

iv. In which survey, chaining operation is completely eliminated? 

( वह सवे, निसमें िरीि मापि प्रनक्रर्ा को पूरी तरह से हटा नदर्ा िाता है:-) 

(a) Theodolite Surveying  

( निर्ोडोलाइट सवेक्षण) 

(b) Levelling 

(तलेक्षण) 

(c) Compass surveying  

  (कम्पास सवेक्षण) 

(d) Tachcometric surveying 

(टैकीनमनतर् सवेक्षण) 

 

v. The disadvantage of anallactic lens is _______ 

(एिालेनटक लेंस  का िुकसाि है:-) 

(a) It reduces the brightness of the image. (र्ह छनव की चमक को कम करता है|) 

(b) It is not required in the internal focusing telescope (आंतररक फोकनसंग टेनलस्कोप में इसकी आवश्यक्ता िही होती है|) 

(c) It simplifies the calculations (र्ह गणिा को सरल करता है|) 

(d)It ensures that there is only multiplying constant (र्ह सुनिनित करता है नक केवल एक गुणि स्थिरांक है|) 
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vi. The relation between the radius (R) and degree (D) of a curve is  

( वक्र की निज्या (R) तिा नडग्री (D) के िीच संिंध है|) 

(a) R = 𝐷 1917⁄  (b) R = 1917
𝐷⁄  (c) R = 𝐷 1719⁄  (d) R = 1719

𝐷⁄  

 

 

vii. A total station is an instrument consisting of the combination of ____ 

(टोटल से्टशि एक उपकरण है निसमें संर्ोिि होता है:-) 

(a) Prismatic compass and theodolite (नप्रज्मीर् नदकसूचक और निर्ोडोलाइट) 

(b) Auto level and Tachometer  (स्वसमतलक और टैकोमीटर), 

(c) EDM and electronic theodolite (EDM और इलेक्ट्र ोनिक्स निर्ोडोलाइट) 

(d) Digital planimeter and auto level (नडनिटल प्लािीमीटर और स्वसमतलक) 

 

viii. How many types of EDM instruments are based on wavelength? 

( तरंगदैध्यय पर आधाररत EDM उपकरण नकतिे प्रकार के होते है| ) 

(a) 02 (b) 05 (c) 03 (d) 04 

 

ix. Application of G.I.S. in civil engineering  

(असैनिक अनभरं्िण में G. I. S. का अिुप्रर्ोग है:-) 

(a) Mineral exploration  

( खनिि अने्वषण) 

(b) Map making  

(िकशा ििािा) 

(c) Site selection  

(साइट चर्ि) 

(d) All of the above  

(उपरोक्त सभी) 

 

x. In which survey, the field work and plotting are done simultaneously? 

( सवे निसमें के्षि का अवलोकि एवं आलेखि एक साि नकर्ा िाता है?) 

(a) Compass survey  

(नदकसूचक सवेक्षण ) 

(b) Chain survey  

( िरीि सवेक्षण) 

(c) Theodolite survey 

(निर्ोडोलाइट सवेक्षण) 

(d) Plane table survey  

(समपटल सवेक्षण) 

 

xi. The size of the theodolite is defined according to the ____ 

( नकसके अिुसार निर्ोडोलाइट के आकार को पररभानषत नकर्ा गर्ा है?) 

(a) Diameter of the graduated horizontal circle (अंशांनकत कै्षनति वृत का व्यास) 

(b) length of the telescope (दूरिीि की लंिाई) 

(c) Height of the standard (मािक की ऊँचाई) 

(d) All of the above (उपरोक्त सभी) 

 

xii. The additive and multiplying constants of Tachometer  respectively are  

(टैकोमीटर के र्ोगात्मक और गुणि स्थिरांक क्रमश: है|) 

(a) (𝑓 + 𝑑), 𝑓/𝑖 (b) ( 𝑓 + 𝑖), 𝑓/𝑑 (c) ( 𝑓 + 𝑑), 𝑓/𝑑 (d) ( 𝑓, 𝑓/𝑖) 

 

xiii. In simple circular curve the length of long chord is given by the expression  

(सरल वृत्ताकार वक्र में, लंिी िीवा की लंिाई नकस वं्यिक व्दारा दी िाती है:-) 

(a) 𝐿 = 2 𝑅 tan
𝜙

2
  (b) 𝐿 = 2 𝑅 sin

𝜙

2
 (c) 𝐿 =  𝑅 (sec 

𝜙

2
− 1)  (d) 𝐿 =  𝑅 (sin 

𝜙

2
− 1) 

 

xiv. GPS means (G.P.S का मतलि है:-) 

(a) Global processing system (ग्लोिल प्रोसेनसंग नसस्टम) 

(b) Global positioning system (ग्लोिल पोनिसनिंग नसस्टम) 

(c) Global profile system (ग्लोिल प्रोफाइल नसस्टम) 

(d) Geographic positioning system (निर्ोग्रानफक पोनिसनिंग नसस्टम) 

 



                                                                                                 Page 3 of 6                                                                       (2015402-P) 

xv. The working edge of the alidade is known as ____ 

(एनलडेड के कार्यशील नकिारे को नकस रूप में िािा िाता है|) 

(a) Bevelled edge  

( उभरी हुई नकिारा ) 

(b) Drawing edge  

( आरेखण नकिारा) 

(c) Fiducial edge  

(प्रत्यर्ी नकिारा) 

(d) Parallel edge  

(समांतर नकिारा) 

 

xvi. Which of the following is the purpose of using theodolite? 

(निम्ननलस्खत में से कौि निर्ोडोलाइट का उपर्ोग करिे का उदे्दश्य है? ) 

(a) Measuring horizontal angles (कै्षनति कोणो ंको मापिा) 

(b) Measuring magnetic bearings (चंुिनकर् नदकमाि को मापिा) 

(c) Ranging a line (नकसी लाईि को रेनिंग करिा) 

(d) All of the above (उपरोक्त सभी) 

 

xvii. Which of the following is not correct about electronics digital theodolite?  

(इलेक्ट्र ोनिक्स नडनिटल निर्ोडोलाइट के िारे में निम्ननलस्खत में से कौि सा सही िही है?) 

(a) Not affected with wind (हवा से प्रभानवत िही) 

(b) Repeated readings are not required (िार-िार ररडीग की आवश्यकता िही है|) 

(c) Field work is carried out very slow (के्षि अवलोकि धीमी गनत से होता है) 

(d) Electronics reading taken (इलेक्ट्र ॉनिक ररंडीगं ली गई) 

 

xviii. Inaccessible points may be located by ____ 

(दुगमय निन्दुओ ंको नकस नवनध व्दारा स्थित नकर्ा िा सकता है|) 

(a) Intersection method 

(प्रनतचे्छदि नवनध) 

(b) Radiation method  

( नवनकरण नवनध) 

(c) Traversing method 

(मालारेखण नवनध) 

(d) Resection method  

(उचे्छदि नवनध) 

 

xix. Which is used for performing professional contour survey? 

(पेशेवर समोच्च सवेक्षण करिे के नलए नकसका उपर्ोग नकर्ा िाता है|) 

(a) Theodolite  

(निर्ोडोलाइट) 

(b) Total station  

(टोटल से्टशि) 

(c) Surveyor compass 

(सवेर्र कम्पॉस) 

(d) Tachometer  

(टैकोमीटर) 

 

xx. Which of the following is/are advantages of drone surveying?  

(डर ोि सवेक्षण के निम्ननलस्खत में से कौि सा लाभ है|) 

(a) Reduces survey costs (सवेक्षण लागत कम करता है|) 

(b) Reduces field time (के्षि अवलोकि का समर् कम कर देता है|) 

(c) Provide accurate and exhaustive data (सटीक एवं संपूणय डेटा प्रदाि करता है|) 

(d) All of the above (उपरोक्त सभी) 

 

Group (B) (गु्रप -बी) 

 

Q.2 Write the name of accessories of plane table and explain their use. 4 

 (समपटल के उपकरणो ंके िाम नलस्खए और उिके उपर्ोगो ंनक व्याख्या नकनिए|)  
 

OR (अथर्व) 
 

 How is the orientation done with magnetic needle method in plane table survey? 4 

 (समपटल सवेक्षण में चंुिकीर् सुई नवनध से उनु्मखीकरण कैसे नकर्ा िाता है|) 
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Q.3 Define          

(a) Face left        

(b) Face Right  

4 

 (पररभानषत करें      

(अ) फेस लेफ्ट            

(ि)  फेस राइट)  

 

 
OR (अथर्व) 

 
 Write the names of essential parts of a Transit theodolite   4 

 (पारगमि नधर्ोडोलाइट के आवश्र्क भागो ंके िाम नलस्खए|) 

 

 

 

Q.4 Define anallatic lens and write their advantages.  4 

 (एिालेनटक लें स की पररभाषा नलस्खए तिा इिके लाभ को नलस्खए|)  
 

OR (अथर्व) 
 

 Define degree of curve? Express the relation between radius and degree of curve  4 

 (वक्र की नडग्री को पररभानषत करें  | निज्या और वक्र की नडग्री के िीच संिंध व्यम्त करें |) 

 

 

 

Q.5 What is the use of electronic distance meter (EDM) and Write its principle?  4 

 (इलेक्ट्र ॉनिक डीस्टेंस मीटर (EDM) का क्या उपर्ोग है और इसका नसद्ांत नलस्खए?)  
 

OR (अथर्व) 
 

 Explain the following  

i) Uses of total station  

ii) Process of contouring by total station  

4 

 (निम्ननलस्खत को समझाइरे्  

i) टोटल से्टशि के उपर्ोग  

ii) टोटल से्टशि के व्दारा समोच्च की प्रनक्रर्ा ) 

 

 

 

Q.6 Explain in details about drone surveying  4 

 (डर ोि सवेक्षण के िारे में नवस्तार से िताएं|)  
 

OR (अथर्व) 
 

 What is the use of Global positioning system (GPS) instrument? 4 

 (ग्लोिल पोनिशनिंग नसस्टम (GPS) उपकरण का उपर्ोग क्या है?) 

 

 

 

Group (C) (गु्रप - सी) 

 

Q.7 What are the methods of plane table? Describe method of intersection with a sketch. 6 

 (समपटल की नवनधर्ो ंक्या है? रेखानचि के साि प्रनतचे्छदि की नवनध का वणयि करें |)  
 

OR (अथर्व) 
 

 Write the procedure of setting up the plane table over a station. 6 

 (नकसी से्टशि के ऊपर समपटल लगािे की प्रनक्रर्ा नलस्खए|)  
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Q.8 Calculate the length and bearing of line DA 

(एक रेखा DA नक लम्बाई और नदकमाि की गणिा करें |) 

Line  Length(m) Bearing  

AB 75.50 30𝑜24′ 
BC 180.50 110𝑜36′ 
CD 60.25 210𝑜36′ 
DA ? ? 

 

6 

  

 

 

OR (अथर्व) 
 

 Describe the process of temporary adjustment of a transit theodolite. 6 

 (एक पारगमि निर्ोडोलाइट के अथिार्ी समार्ोिि की प्रनक्रर्ा का वणयि करें |) 

 

 

Q.9 The followings are the records of tacheometric survey: 

(एक टेकोमेटर ी सवेक्षण का आलेख निम्नवत है:-) 

Inst. Station  Staff station  Bearing  Vertical angle  Hair reading   

A B N30𝑜30′𝐸 + 100 0′ 1.250, 1.750, 2.250 (
𝑓

𝑖⁄ ) = 100 

 B C S40𝑜0′𝐸 + 50 0′ 0.950, 1.750, 2.550 (f+d)=0 

C D S45𝑜0′ W + 80 0′ 1.550,2.150,2.75  

 

Calculate the length & bearing of DA if staff is held vertically. 

6 

 (र्नद स्टॉफ को लंिवत रखा िाए तो DA की लंिाई और नदकमाि की गणिा करें |) 

 

 

OR (अथर्व) 
 

 Two tangent AB and BC intersect at point ‘B’ at chainage 160.5 m. for setting out circular curve of 

radius 115 m and deflection angle 30o by the method of offsets from long chord, 

Calculate: a) Tangent length     

                 b) Chainage of T1 & T2       

                 c) Curve length      

                 d) length of long cord  

                 e) mid ordinate  

6 

 (दो स्पशय रेखाएँ AB एवं BC, निन्दू ‘B’ पर शंृ्खला 160.5 m पर प्रनतछेद करती है| लंिी िीवा से ऑंफसेट की 

नवनध व्दारा 115 m निज्या और नवके्षपि कोण 30o के वृत्ताकार वक्र को थिानपत करिे के नलए, गणिा करें :- 

     अ)स्पशय रेखा की लम्बाई         

      ि) शंृ्खला T1 & T2    

क) वक्र की लम्बाई      

ड) लंिी िीवा की लम्बाई        

इ) मध्य कोनट अक्ष  ) 

 

 

Q.10 Write the advantages and disadvantages of remote sensing. 6 

 (ररमोट सेंनसंग के लाभ एवं धनिर्ो ंनलस्खएँ|)  
 

OR (अथर्व) 
 

 Define G. I. S. What are the key components of GIS? 6 

 (िी.आई.एस. को पररभानषत करें  | िी.आई.एस के प्रमुख घटक क्या है?) 
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Q.11 Write the functions performed by the Total station and its uses. 6 

 (टोटल से्टशि धारा नकरे् िािे वाले कार्ो तिा इसके उपर्ोगो ंको नलस्खए|)  
 

OR (अथर्व) 
 

 Write short notes on  

a. Pulse techniques  

b. Phase difference techniques  

6 

 (संनक्षप्त िोट्स नलखें:- 

अ. पल्स तकिीक  

ि. चरण अंतर तकिीक ) 

 

 

 

-------*****------- 

 


